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ลักษณะการทำ�งาน: 
ระบบควบคุมการเกาะถนนอัตโนมัติของ VOLVO FMX

ระบบควบคุมการเกาะถนนอัตโนมัติแบบใหม่ของ Volvo Trucks จะ

เปิดการใช้งานระบบขับเคลื่อนทุกล้อเมื่อจำ�เป็นเท่านั้น ซึ่งจะช่วย

ประหยัดเชื้อเพลิงและปรับปรุงสมรรถนะการขับขี่ได้ดียิ่งขึ้น หาก

ล้อหลังไม่สามารถเกาะถนนได้ขณะอยู่บนพื้นผิวที่ลื่นหรืออ่อนนุ่ม 

ระบบจะเปิดใช้การขับโดยใช้เพลาหน้าทันที

หากล้อเริ่มลื่นไถล ระบบจะ

ถูกตรวจับได้ทันทีจากเซ็นเซอร์

ความเร็วบนตัวล้อ

2 การขับเคลื่อนรถบรรทุกยังคง

มีการใช้เพลาหน้าจนกว่าผู้ขับขี่จะผ่อน

คันเร่ง

ภายในเวลาเพียงครึ่งวินาที คลัตซ์

ฟันจะเปิดใช้งานการขับเคลื่อนทุกล้อ ขณะ

ที่รถบรรทุกยังคงวิ่งอยู่ ด้วยเหตุนี้ รถ

บรรทุกจึงสามารถวิ่งต่อได้โดยไม่สูญเสีย

แรงบิดหรือความเร็ว
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